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นิสิต คณะวิศวกรรมศาสตร์ มก. คว้ารางวัลชนะเลิศ 

ถ้วยพระราชทานฯ สมเด็จพระกนิษฐาธิราชเจ้า 

กรมสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี

จากการแข่งขันการควบคุมหุ่นยนต์ระบบอัตโนมัติ

คือ พัชพล ดูแลเรื่องการควบคุมหุ่นยนต์ จิณท์นิภา  

ศึกษาและดูแบบแผนการเดินเเนวเช่ือมของหุ่นยนต์  

รวมไปถงึการดแูลภาพรวมทัง้หมดตลอดการแข่งขนั และ

ศิระพล ดูแลในส่วนของการ set position ของหุ่นยนต์  

รวมไปถงึต�ำแหน่งของการเชือ่ม ซึง่ส�ำคญัมาก พลาดนดิเดยีว  

โอกาสร่ัวสูงเลย สิ่งส�ำคัญคือได้ใช้ความรู้เกี่ยวกับการ

ควบคุมหุ่นยนต์ และความรู้เกี่ยวกับโลหะวิทยามาใช้ 

ในการแข่งขนั รวมไปถงึทกัษะการเชือ่ม ซึง่การเชือ่มแต่ละ

ประเภทนั้น ใช้กับงานที่แตกต่างกัน พร้อมกับน�ำความรู ้

ในวชิา Manufacturing Processes 1 เกีย่วกบัการเชือ่ม 

ชิ้นงาน และวิชา Material science for engineering 

เกี่ยวกับวัสดุที่ใช้ในการเชื่อม ไม่ว่าจะเป็น ชนิดของวัสดุ 

	 ส�ำหรับรูปแบบการแข่งขัน ทางผู้จัดได้มีการเซต

โปรแกรมให้ทีมผู้เข้าแข่งขัน ต้องท�ำการควบคุมหุ่นยนต์

ในการเช่ือมโลหะ โดยเกณฑ์การตัดสินคือ ต้องใช้เวลา

น้อยที่สุด ชิ้นงานสวยงามที่สุด และไม่มีการรั่วตามรอย

เช่ือม โดยขัน้ตอนทีย่ากคอื ต้องท�ำเวลาให้น้อยท่ีสดุ และ

ชิ้นงานสมบูรณ์ที่สุด ในระหว่างที่ท�ำ ต้องใช้ความรู้เกี่ยว

กบัหุน่ยนต์และความรูข้องโลหะวิทยามาประกอบ เกีย่วกบั 

การสะสมความร้อนในโลหะและการขยายตัวของโลหะ

มาประยุกต์ใช้ 

	 น้อง ๆ  ทมีนสิติ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มก. เล่าให้ฟัง 

ถงึการแข่งขันว่า “ ทกัษะหลัก คอืการบรหิารจดัการเวลา 

และการท�ำงานเป็นทมี โดยทีท่มีแบ่งหน้าท่ีกนัชดัเจนมาก 

	 มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ PRKUNews ขอแสดงความยินดีกับ 

ทมีนสิติ คณะวศิวกรรมศาสตร์ มก. สมาชกิประกอบด้วย น.ส. จณิท์นภิา  

สิงห์โคก สาขาวิศกรรมไฟฟ้าเครื่องกลการผลิต นายพัชพล สุขผ่อง 

วิศวกรรมเครื่องกล และศิระพล นกยูงทอง นิสิตปริญญาโทสาขา

วิศวกรรมเครื่องกล ได้รับรางวัลชนะเลิศ จากการแข่งขันการควบคุม

หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติด้วยเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 4.0 ครั้งที่ 3 

ประเภทที่ 1 การควบคุมหุ่นยนต์เชื่อมอุตสาหกรรม ด้วยเทคโนโลยี 

CMT (Robot Welding) มีผู้เข้าแข่งขันจ�ำนวน 40 ทีม จากสถาบัน 

อุดมศึกษาและอาชีวะศึกษา ได้รับถ้วยพระราชทานฯ สมเด็จ 

พระกนิษฐาธิราชเจ้า กรมสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรม

ราชกุมารี พร้อมเงินรางวัลจ�ำนวน 20,000 บาท และ KUKA Sim 

simulation software 15 users มูลค่า 200,000 บาท 

คุณสมบัติของวัสดุ และวิชาหลัก ๆ ที่ต้องน�ำมาใช้คือ 

Kinematics and Dynamics of Robots ซึ่งวิชานี้

จะช่วยให้เข้าใจหลักการท�ำงานและควบคุมการเคลื่อนที่

ของหุ่นยนต์อย่างละเอียด ตั้งแต่การวางแผนต�ำแหน่ง

การเคล่ือนที่ไปจนถึงการวิเคราะห์และควบคุมแรงที่ใช ้

ในการเคล่ือนที ่ซ่ึงเป็นพ้ืนฐานส�ำคัญในการออกแบบและ

ควบคุมหุ่นยนต์” ดังนั้นจุดเด่นส�ำคัญที่ท�ำให้ทีมประสบ

ความส�ำเร็จได้รับรางวัลชนะเลิศในครั้งน้ีคือ การบริหาร

จัดการทีมที่ดี มีการแบ่งหน้าท่ีชัดเจนและท�ำการบ้าน 

ใช้ความรู้ทักษะในการเรียนมาใช้อย่างมีประสิทธิภาพ


