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มก. ร่วมกับ วิสาหกิจชุมชนตลาดน�้า 4 ภาค (ม่อนกระชาย) 

พัฒนาต้นแบบรถขุดย้ายต้นไม้ใหญ่

ด้วยระบบไฮดรอลิก

       ปัจจุบัน การขุดล้อมและย้ายปลูก 

     ต้นไม้ต้องใช้เทคนิคและความช�านาญเฉพาะ  

โดยการใช้ “จอบ” ขุดรอบต้นไม้ แล้วใช้ “พลั่วหรือ 

เสยีม” แซะดินโดยรอบ ๆ  โอกาสทีด่นิจะแตกและหลดุ 

ออกจากรากก็มีมาก ท�าให้รากเกิดการฉีกขาด เมื่อ 

น�าไปปลกูจะส่งผลให้ต้นไม้เจรญิเตบิโตช้า อาจจะชะงกั 

และตายไปในท่ีสุด  

 ภาควชิาเกษตรกลวธิาน คณะเกษตร มหาวทิยาลยั 

เกษตรศาสตร์  จึงได้ด�าเนินการพัฒนา เครื่องมือ/ 

เคร่ืองจกัรกลท่ีใช้ขุด-ย้าย-ปลกูต้นไม้มาอย่างต่อเนือ่ง 

ตั้งแต่ รุ่นที่ 1 เครื่องขุดย้ายต้นไม้และขุดหลุมปลูก 

(สทิธิบตัรการประดิษฐ์เลขท่ี 10231) ซึง่เป็นอุปกรณ์

ขดุย้ายต้นไม้แบบรถเข็น พฒันาโดย รศ.ดร.บญัญตัิ 

เศรษฐฐิติ และคณะ ภาควิชาเกษตรกลวิธาน  

คณะเกษตร มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์ เพือ่ใช้ขดุ

ไม้เล็ก ช่วยทุ่นแรงและท�างานได้สะดวกขึ้น  

 รุ่นที่ 2 เครื่องขุดย้ายต้นไม้แบบกึ่งอัตโนมัติ 

(สิทธิบัตรการประดิษฐ์เลขที่ 73369) พัฒนาโดย 

รศ.ดร.ศภุกติต์ สายสุนทร และคณะ ภาควชิาเกษตร

กลวิธาน คณะเกษตร มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ 

เพื่อใช้ขุดต้นปาล์มประดับ

 จนกระทั่งปี 2565 คณะเกษตร มหาวิทยาลัย

เกษตรศาสตร์ ได้ลงนามความร่วมมือกับวิสาหกิจ

ชุมชนตลาดน�้า 4 ภาค (ม่อนกระชาย) เพื่อด�าเนิน

การพัฒนาการศึกษาด้านเทคโนโลยีและนวัตกรรม

การเกษตร โดยมีกิจกรรมการพัฒนารถขุดย้าย 

ต้นไม้เป็นหนึ่งในความร่วมมือ 

ซึ่งได้พัฒนาต่อยอดจนกลายมาเป็นรถขุด

ย้ายต้นไม้ รุ่นที่ 3 โดย รศ.ดร.ศุภกิตต์ สายสุนทร 

ภาควิชาเกษตรกลวธิาน คณะเกษตร มหาวทิยาลัย

เกษตรศาสตร์ นายมนัส มีพงษ์ แห่งตลาดน�้า  

4 ภาค พัทยา และช่างผู้มีประสบการณ์สร้างและ

ประกอบรถขุดย้ายต้นไม้ (ช่างรถเกี่ยวข้าว) 

 โดยรถขดุย้ายต้นไม้ทีร่่วมพฒันานี ้ รศ.ดร.ศภุกติต์  

สายสุนทร ได้อธิบายรายละเอียดว่า

 “เครือ่งขดุย้ายต้นไม้แบบกึง่อตัโนมตั ิได้พัฒนา

ต่อยอดจากงานวิจัยของ รศ.ดร.บัญญัติ เศรษฐฐิติ  

โดยพฒันาให้ขดุย้ายต้นไม้โดยใช้ระบบไฮดรอลกิต่อท้าย 

กับรถแทรกเตอร์ ซ่ึงจะช่วยทุ่นแรงและท�างานได้

สะดวกรวดเร็วมากขึ้น ซึ่งรถทั้งสองแบบมุ่งเน้นการ

ขดุไม้ล้อมขนาดไม่ใหญ่มากนัก เช่น ต้นปาล์มเพือ่การ

ประดับและตกแต่งภูมิทัศน์ ต่อมาต้องการขุดย้าย 

ต้นไม้ที่มีขนาดใหญ่ขึ้น จึงพัฒนาร่วมกับนายมนัส  

มพีงษ์ เป็นรุ่นที ่3”รถขดุย้ายต้นไม้ รุน่ที ่3 นี ้มใีบพลัว่ 

ทีส่ามารถขดุหลมุดนิได้ขนาดเส้นผ่าศนูย์กลาง 100 ซม.  

และความลึก 80 ซม. สามารถขุดย้ายต้นไม้ขนาด

เส้นผ่าศูนย์กลางบริเวณโคนต้นไม้ 10-12 นิ้วได้ 

รศ.ดร.ศุภกิตต์ อธิบายขั้นตอนการท�างานของรถ

ขุดย้ายต้นไม้ว่า

 “เมือ่เริม่ขดุย้ายต้นไม้ เราควบคมุระบบไฮดรอลกิ 

ให้เครือ่งขดุย้ายต้นไม้ตัง้ขึน้ จากนัน้ให้ใบพลัว่ทัง้ 4 ใบ 

เคลื่อนอยู่ต�าแหน่งบนสุด เปิดแขนชุดขุดทั้งสองอ้า

ออกจากกัน ถอยรถขุดเข้า

หาต้นไม้ที่ต้องการ จากนั้นตั้ง

ขาค�า้ยนัของรถ 6 ล้อ ควบคุมระบบ

ไฮดรอลิกให้เครื่องขุดย้ายเคลื่อนที่ลง

ทั้งชุดในต�าแหน่งที่เหมาะสม วางเครื่องขุด

ย้ายแนบพื้นดินพอดี ปิดแขนชุดขุดทั้งสอง

เข้าหากันเพื่อโอบล้อมต้นไม้ที่จะขุด ควบคุม

ใบพลัว่ทัง้ 4 ใบลง ค่อย ๆ กดลงดนิทลีะน้อย (ควบคมุ

ใบพลั่วในลักษณะท�างานตรงข้ามกัน) กดลงจนสุด

ใบพลั่ว เพื่อตัดรากของต้นไม้และประกบกันเป็น 

รูปทรงกรวยอยู่ใต้ดิน โดยมีขนาดเส้นผ่าศูนย์กลาง

ของตุ้มดินเท่ากับ 100 ซม. และความลึก 80 ซม.” 

 “จากนั้นควบคุมเครื่องขุดย้ายขึ้นท้ังชุด ต้นไม้

พร้อมรากและดินถูกยกขึ้นจากพ้ืน ปลายพล่ัว

และต้นไม้ลอยอยู่เหนือพื้นดิน ล�าต้นถูกพยุงโดย

อปุกรณ์ประคองต้นไม้ สัง่การให้เครือ่งขุดย้ายต้นไม้

รศ.ดร.ศุภกิตต์  สายสุนทร

          รศ.ดร.ศุภกิตต์  สายสนุทร และนายมนัส  มีพงษ์



    วางตัวลงบนรถ 6 ล้อ 

           เก็บขาค�้ายันของรถ 6 ล้อ จากนั้น

ค่อยเคลื่อนย้ายไปยังจุดที่ต้องการปลูก”

 “การขุดหลุมปลูกก็เช่นเดียวกัน ขุดหลุมให้มี

ลักษณะเหมอืนกับหลุมท่ีขุดต้นไม้ทุกประการ จากนัน้ 

วางต้นไม้ลงในหลุมโดยถอยรถ 6 ล้อให้ตรงกับหลุม

ที่ขุด จากนั้นควบคุมชุดระบบไฮดรอลิกให้เครื่องขุด

ย้ายต้นไม้ตัง้ขึน้ วางต้นไม้ลงในหลมุทีข่ดุไว้ พลัว่และ 

ดินพร้อมรากต้นไม้ลงไปในหลุม ค่อย ๆ ดึงพลั่วขึ้น  

(ควบคุมใบพลั่วในลักษณะท�างานตรงข้ามกัน) น�าไม ้

มาค�า้ยนัเพ่ือป้องกนัการโค่น หมัน่รดน�า้อย่างสม�า่เสมอ  

อาจน�าฟางมาคลมุโคนต้นเพือ่ช่วยลดการสญูเสยีน�า้”

 ในการพัฒนารถขุดย้ายต้นไม้ รศ.ดร.ศุภกิตต์  

ได้กล่าวถงึส่วนทีพ่ฒันายากว่า “คอื การประกอบช้ินส่วน 

เข้าด้วยกัน รวมถึงการประกอบอุปกรณ์เคร่ืองขุด

ย้ายเข้ากบัตวัรถด้วย เนือ่งจากอปุกรณ์มขีนาดใหญ่

และน�้าหนักมาก ใช้แรงงานคนจ�านวนมาก ต้องใช้

เครนยกประกอบให้ถูกตรงต�าแหน่ง ในขณะท�าการ

ประกอบต้องเชื่อม

ชิ้นส่วนเข้าด้วยกัน ต้องควบคุม

ดูแลอย่างใกล้ชิด เพราะหากผิดพลาดเพียง

นิดเดียวจะส่งผลต่อการท�างาน ความแข็งแรง และ

ความปลอดภัย” 

 “อกีส่วนคอื การจดัการกับสายไฮดรอลกิ เพราะ

ต้องมกีารเคลือ่นทีอ่ยูต่ลอด ดงัน้ัน การเกบ็สาย การ

เผือ่ความยาวสาย จงึมีความส�าคญัมาก หากสายพบั 

สายสัน้ไป ยาวไป โดนอปุกรณ์อืน่หนบีสาย หรอืสาย

พันกันจะท�าให้เกิดการรั่วและเกิดความเสียหายได้  

ดังนั้นการออกแบบอุปกรณ์เก็บรวบรวมสายจึงมี

ความส�าคัญมาก” 

 รศ.ดร.ศุภกิตต์ กล่าวว่า “ในการใช้รถขุดย้าย

ต้นไม้ มีสิ่งที่ต้องค�านึงคือ ในกรณีที่หลุมหรือดิน 

มีความแข็งมาก หรือมีสภาพเป็นลูกรัง ใบพลั่วอาจ

ไม่สามารถขุดลงไปในดนิได้  ซึง่ทางแก้คอืรดน�า้บรเิวณ

ทีขุ่ดไว้ก่อน รวมถงึผูว้จิยัได้ออกแบบระบบน�า้หล่อลืน่ที่

ใบพลัว่ของรถขดุย้ายต้นไม้ ท�าให้ใบพลัว่มนี�า้หล่อลืน่ 

ทุกใบ ก็ช่วยให้ขุดได้ง่ายขึ้น และในกรณีเจอรากพืช 

หรอืรากแก้วทีม่ขีนาดใหญ่แขง็มาก ใบพล่ัวก็ไม่สามารถ 

ตดัให้ขาดได้ กต้็องอาศยัความช�านาญของผูค้วบคมุ  

ใช้วธิดีงึต้นขึน้มาเพือ่ให้รากลอยเหนอืดนิเพยีงเลก็น้อย 

จากนัน้ใช้เสียมตดัรากพชืให้ขาด แล้วค่อยด�าเนนิการ 

ตามขั้นตอนปกติ”

 ทัง้นี ้รศ.ดร.ศุภกิตต์ มีแนวคดิต่อยอดพฒันารถ

ให้สามารถขดุย้ายต้นทีม่ขีนาดใหญ่ขึน้ โดยปรบัปรงุ

ใบพลั่วให้มีจ�านวนมากขึ้น (6 ใบ) รถยังใช้ต้นก�าลัง

เท่าเดิมและออกแบบระบบที่ช่วยให้การถอยรถตรง

กับต้นไม้ได้ง่ายขึ้น

 รถขุดย้ายต้นไม้นี้ เป็นอุปกรณ์ทุ่นแรงท่ีใช้ 

เครือ่งจกัรกลช่วย ท�าให้สามารถขดุหลมุปลกู ขดุต้นไม้  

และเคลื่อนย้ายต้นไม้ไปในต�าแหน่งท่ีต้องการได้

สะดวก รวดเร็วข้ึน เป็นการช่วยเหลือเกษตรกร

ผู้ขายต้นไม้ นักจัดสวนและปรับปรุงภูมิทัศน์ได้มี

คณุภาพชวิีตการท�างานทีด่ขีึน้ ช่วยลดต้นทนุแรงงาน 

ลดเวลาการท�างาน 

 นั บ เ ป ็ น ก า ร ต ่ อ ย อ ด พั ฒ น า ง า น วิ จั ย ที่

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ ได้ร่วมมือสร้างสรรค์

สิ่งที่ เป ็นประโยชน์ต ่อภาคสังคม ชุมชน และ 

ภาคอตุสาหกรรมของไทยเพือ่ความกนิดอียูด่ขีอง

คนในชาติ

เริ่มการขุดย้าย

เมื่อขุดเสร็จ

ขณะขุดย้าย

เคลื่อนย้ายต้นไม้


