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 “FOA Drone Mapping Platform” คือ 
โปรแกรมที่ใช้ในการวิเคราะห์ภาพถ่ายและน�าภาพ
ที่ได้มารวมไว้ในแพลตฟอร์ม ส�าหรับวางแผน
ท�าการเกษตรในพื้นที่ขนาดใหญ่ คิดค้นและ
พัฒนาโดย ทีมนักวจิัย คณะเกษตร มหาวิทยาลัย 
เกษตรศาสตร์ ประกอบด้วย รศ.ดร.สุตเขตต์  
นาคะเสถยีร รองอธกิารบดฝ่ีายวจิยัและสร้างสรรค์  
รศ.ดร.ธานี ศรีวงศ์ชัย คณบดีคณะเกษตร และ
น.ส.ภรณิภา โพธิ์ศิริ นักวิจัย ศูนย์วิจัยและ
ถ่ายทอดเทคโนโลยีการเกษตร คณะเกษตร 
มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์ โดยได้รบัทนุสนับสนนุ
การวิจัยจากส�านักงานการวิจัยแห่งชาติ (วช.) 
ผ่านเครือข่ายพันธมิตรมหาวิทยาลัยเพื่อการวิจัย 
(RUN) ภายใต้แผนงานการพฒันาการเกษตรไทย 
สู ่ระบบอัจฉริยะด้วยการใช ้ข ้อมูลขนาดใหญ่ 
(ปีงบประมาณ 2559 - 2560) และแผนงานการ
พัฒนาข้อมูลขนาดใหญ่เพื่อปฏิรูปเกษตรไทยสู่
ระบบอัจฉริยะ (ปีงบประมาณ 2561)         
 รศ.ดร.ธานี ศรีวงศ์ชัย หัวหน้าทีมนักวิจัย 
กล่าวว่า การท�าการเกษตรในพ้ืนทีข่นาดใหญ่ จาก
เดิมหากต้องการส�ารวจพื้นที่เพาะปลูกหรือเลี้ยง
สตัว์เพือ่ดกูารเจรญิเตบิโตของพชืและสตัว์ จ�าเป็น
ต้องใช้คนเดนิส�ารวจพืน้ทีห่ลายคนและใช้ระยะเวลา
หลายวัน ส่วนการเก็บข้อมูลเป็นเพียงการบอก
กล่าว หรอืจากข้อมลูทีบ่นัทกึได้เท่านัน้ การน�าโดรน
ที่ติดกล้องถ่ายภาพบินส�ารวจพื้นที่เพื่อถ่ายภาพ
และติดตามการเปลีย่นแปลงทีเ่กดิขึน้ในแปลงปลกู
พืชนั้น ได้มีการน�ามาใช้ในการท�าการเกษตรมาก
ขึ้น ข้อมูลที่ได้จากการบินถ่าย 4 kr พื้นที่หลาย ๆ 
ภาพ จะต้องน�ามาประมวลผ่านแพลตฟอร์ม โดย
จะใช้ร่วมกับโปรแกรมบินที่ชื่อว่า Dronedeploy 

โดรนถ่ายภาพ แผนที่ภาพถ่าย แปลงปาล์มน�้ามัน

รศ.ดร.สุตเขตต์ นาคะเสถียร รศ.ดร.ธานี ศรีวงศ์ชัย น.ส.ภรณิภา โพธิ์ศิริ

เพื่อต่อภาพหลาย ๆ ภาพเข้าเป็นภาพเดียวกัน เกิด
เป็นแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศ แล้วน�ามาใช้ประโยชน์
ในลกัษณะแผนทีภ่าพ ในรูปแบบแผนทีด่จิทิลั (digital 
orthophoto map) 
 ดังนั้น Drone Mapping Platform จะช่วยท�าให้
ลดแรงงานคนในการลงพื้นที่และใช้ระยะเวลาน้อย
ลงด้วย อีกทั้งข้อมูลที่ได้มามีความน่าเช่ือถือมากขึ้น 
เพราะมรีปูภาพประกอบทกุอย่างชดัเจน รวมถงึยงัได้
ข้อมลูการประเมนิสขุภาพพชืทีส่ามารถวเิคราะห์ด้วย
ค่าสี แทนดัชนีสุขภาพพืช ซึ่งจะมองเห็นสุขภาพพืช 
ได้ทั้งแปลงในเวลาเดียวกันอีกด้วย
 การใช้ประโยชน์ จากข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศ
จากโดรน ที่ผ่านการประมวลผลโดรนแพลตฟอร์ม 
ของศนูย์นวตักรรมเทคโนโลย ีคณะเกษตร สามารถน�า
มาใช้ได้หลายแนวทาง ได้แก่
 1. การประเมินสภาพแปลง RGB ดูความสมบูรณ์
ของต้นพชื ระดบัความสงู-ต�า่ของพืน้ที ่DEM (Digital 
elevation Model) และเส้นแนวระดับ
 2. การวัดขนาดพืน้ที ่ระยะทางรอบแปลง และการวดัระยะ 
 3. การประเมนิดชันสีขุภาพพชื GRVI (Green Red 
Vegetation Index)
 4. การนับจ�านวนต้น หรือการแบ่งกลุ่มชนิดพืช
พรรณในแปลงด้วยค่าสีที่แตกต่างกัน             
 5. การก�าหนดจุดบนแผนที่แล้วน�ามาเชื่อมโยงกับ
แอปพลิเคชัน “รู้เกษตร-Agri Pro” เพื่อการลงพื้นที่
ส�ารวจในจุดที่ต้องการส�ารวจ 

 นอกจากนี ้ยงัสามารถตดิตามการเปลีย่นแปลง
ของพชื หากเกดิการระบาดของโรคหรอืแมลงลงใน
แปลงจะได้เข้าแก้ไขได้ทันที ซึ่งมองเห็นภาพรวม
ของแปลงได้ครอบคลุมและรวดเร็วมากกว่าการ 
ใช้แรงงานคน 
 การให้บริการของ Drone Mapping Platform 
ได้แก่ การบินถ่ายภาพด้วยโดรน การประมวล
และวิเคราะห์ผลภาพถ่าย และอัพโหลดข้อมูล
เข้าแพลตฟอร์มเพื่อการใช้งาน โดยมีหน่วยงาน
ทั้งภาครัฐ และภาคเอกชนมาใช้บริการแล้ว อาทิ 
กรมการข้าว องค์การเภสัชกรรม กรมวิชาการ
เกษตร รวมทั้งศูนย์และสถานีวิจัยต่าง ๆ ของ 
คณะเกษตร มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์ด้วย เช่น  
ใช้นบัจ�านวนต้น และตรวจสอบการระบาดของหนอน 
ทีเ่ข้าท�าลายใบในแปลงปาล์มน�า้มนั บนิติดตามการ 
เจรญิเตบิโตและสขุภาพพชืของข้าว และบนิส�ารวจ
พื้นที่เพื่อใช้ในการวางแผนจัดการแปลง เป็นต้น 

    ปัจจบุนั ยงัไม่ได้เปิดให้ใช้ในรูปแบบสาธารณะ 
โดยผูท้ีจ่ะเข้าใช้ Drone Mapping Platform  
จะต้องได้รับสิทธิ์ในการเข้าใช้ก่อน

  ผู ้ที่สนใจสามารถติดต่อสอบถามได้ที่ 
ศูนย์วิจัยและถ่ายทอดเทคโนโลยีการเกษตร 
คณะเกษตร มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ 
โทรศัพท์ 0 2579 0588 ต่อ 1803

                                                                       


