
                              
 
  
              
 
 

ทีม Skuba จากมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร ควาแชมปชนะเลิศระดบัโลก 3 รางวัลซอน เปนคร้ังแรก
ของการจัด Small-Size League  และเปน triple เปนคร้ังแรกของการจัดการแขงขัน ในงาน World Robocup 
2009 ณ เมอืงกราซ ประเทศออสเตรีย เมื่อวันท่ี 5 กรกฎาคม 2552  คือ  
                 1.  แชมปโลก World Robocup2009 จากการแขงขัน Robocup Soccer ประเภท Small Size League  
                 2. รางวัลชนะเลิศ Technical Challenge (รางวัลเทคนคิยอดเยี่ยม) 
                 3. รางวัล Best Exteneded Team Description Paper (ETDP) เปนทีมทีจ่ัดทําเอกสารไดดี  
เปดเผยขอมลู อธบิายไดชัดเจน โดยทีมทั้งหมดทีเ่ขาแขงขัน จะเปนผู Vote ให ซึ่งจะคลาย ๆ เอกสารทางวิชาการ ทีเ่รา
ไดเผยแพรผลงานวิจัยหุนยนตชุดนี้ เพื่อใหวงการหุนยนตระดับโลกนี้ ไดเกิดการตอยอดและเกิดการพัฒนาส่ิงใหม ๆ 
ดวย  

จากการเปดเผยของ อ.ปญญา เหลาอนันตธนา ผูจดัการการแขงขันคร้ังนี้ ไดกลาววา ทีมทีเ่ขารวมการแขงขัน
จะตองประดษิฐหุนยนตทีใ่ชระบบการมองเห็น (อัตโนมตัหิรือควบคุมแบบไรสายดวยคอมพวิเตอร) ขนาดเล็กทีมละ   
5 ตัว เพื่อแขงขันฟตุบอล ซึ่งมเีวลาทั้งหมด 20 นาที แบงเปนคร่ึงแรก 10 นาที และคร่ึงหลัง 10 นาที ทีมทีท่ําประตูได
มากกวาจะเปนผูชนะ ซึ่งลักษณะหุนยนตเปนทรงกระบอกขนาดเสนผาศนูยกลางไมเกนิ 18 เซน็ตเิมตร และสูงไมเกนิ 
15 เซ็นติเมตร โดยแตละทีมจะตองลงโปรแกรมกลยทุธไวลวงหนาเพื่อใหหุนยนตแขงขันกนัเอง (Artificial 
Intelligence) โดยไมมีการควบคุมหรือสงสัญญาณใหกับหุนยนตในระหวางการแขงขัน และในปนี้ ทีม Skuba มั่นใจ
ในการนําหุนยนตเตะฟตุบอลเขารวมการแขงขัน World Robocup 2009 โดยไดเตรียมสงหุนยนตที่ออกแบบข้ึนมาใหม
ใหมคีวามฉลาดมากข้ึน ระบบควบคุมไดออกแบบใหมใหสามารถควบคุมความเร็วและการเคล่ือนที่ของหุนยนตใหดี
ข้ึน นอกจากนี้ยงัไดพฒันาโปรแกรมและเปล่ียนระบบการเลนใหมปีระสิทธภิาพสูง  

นายปยะเมษฐ วสุนทพิชยักุล นิสิตชั้นปท่ี 3 ภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร คณะวิศวกรรมศาสตร 
หัวหนาทีม Skuba และอาจารยกาญจนพันธ สขุวชิชยั อาจารยท่ีปรึกษาทีม นอกจากน้ียังมีในทีม
ประกอบดวยนายชานน ออนมั่น ป 4 ภาควิชาวิศวคอมพิวเตอร  นายศุภรัฐ ดํายศ ป 4 ภาควิชาวิศวกรรม
เคร่ือกล นายภูมินทร พวงใจศรี ป 3 ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา นายฐิติวัฒน มุนินทรวงศ ป 3 ภาควิชา
วิศวกรรมไฟฟา และนายจรัิฎฐ ศรีสบาย นักวิจยัคอมพิวเตอร  ไดกลาวถึงความสําเร็จทีค่วาแชมปมาคอื      
การทํางานเปนทมี ซึ่งทมี Skuba นําหุนยนตเตะฟุตบอลทีพ่ฒันาใหมคีวามแข็งแรงและทนทานตอการกระแทกมาก
กวาเดิม ทางทีมจะใชกลองตัวใหมเพื่อใหสามารถประมวลผลของภาพใหดีข้ึน ในสวนระบบควบคุมไดถกูออกแบบ

ทีม Skuba มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 
ควาแชมปหุนยนตเตะฟตุบอลระดบัโลก 3 รางวัลซอน 



ใหมใหสามารถความคุมความเร็วและการเคล่ือนที่ของหุนยนตใหมคีวามคลองตัวมากข้ึน นอกจากนีย้ังไดวางแผน 
การเลนและสรางโปรแกรมใหหุนยนตมคีวามฉลาดมากยิ่งข้ึนจึงสามารถควาแชมปโลกมาครองถึง 3 รางวัลดวยกนั 
  สําหรับการแขงขันหุนยนตเตะฟตุบอล RoboCup Soccer Small-Size League ในรอบ 4 ทีมสุดทาย คือ 
ทีมพลามา ซี จากจุฬา และทีม Skuba จาก ม.เกษตร ทีม่าจากประเทศไทย แขงกันเอง ปรากฎาวา ทีม Skuba ชนะ 
ทีมพลาสมา ซี  จากจุฬา (แชมปเกาป 2008)  และทีมโร โบ ดรากอน และทีม Odens จากญี่ปุน แขงกันปรากฎวา ทีม 
โรโบ ดรากอน ชนะทมี Odens  และทีม พลาสมา ซี ชนะ ทีม Odens ดวยคะแนน 10-0  ควาอันดับ 3 มาครอง ทีม 
Skuba จาก ม.เกษตร ชนะทีม โร โบ ดรากอน ดวยคะแนน 11-1 ครองแชมปโลกหุนยนตเตะฟตุบอล และอันดับ 2   
ตกเปนของทีม โร โบ ดรากอน  
 นับเปนความสําเร็จจากการแขงขันในคร้ังนี้เปนอยางมาก และในปหนามหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร จะเขา 
รวมการแขงขันที่ประเทศสิงคโปรอยางแนนอน โดยจะตองทําการสรางโปรแกรมใหหุนยนตมคีวามเฉลียวฉลาดและ
วางแผนการเลนเปนทมีเวิรค และจะสรางนิสิตรุนนองใหเปนนักคิดและบูรณาการสาขาวิชาความรูตาง ๆ มาประยกุต
ในการทํางานสรางหุนยนตตอไป 
 
 
         
 
 
 


