
 

มก. “สรางแบบจําลองฝกการนําเรือเสมือนจริง” 
 
 พลเรือเอก สุพิทย อํานวย  แล ะอาจารยแพรวพรรณ ออเรืองเอก อาจารยสาขาวิชา
วิทยาศาสตรการเดินเรือ  พรอมดวยทีมงานนิสิตวิทยาลัยพาณิชยนาวีนานาชาติ มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 
วิทยาเขตศรีราชา ไดจัดทําโครงการวิจัยสรางแบบจําลองการฝกนําเรือเสมือนจริงประกอบการสอน
การเดินเรือ (Ship Control Simulation for Seamanship in Navigation Course) กลาววา เปนการ
ประยุกตการใชเรือจําลองเพื่อทําการฝกการนําเรือใหไดเสมือนจริงที่สุดจึงไดเนนการส่ังการที่มีผลตอระบบ
ขับเคลือนและระบบหางเสือของเรือ รวมทั้งปจจัยอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวเนื่องกับคุณลักษณะเรือ ซึ่งมีองคประกอบเรือ
จําลองโดยการสรางอุปกรณเรือจําลองกับระบบขับเคล่ือนชนิดเรือจักรเดี่ยว 1 ลํา และเรือจักรคูอีก 1 ลํา  
เปนเรือชนิดติดตั้งหางเสือเดี่ยว และใชระบบบังคับดวยวิทยสุงไปที่ระบบการขับเคล่ือนใหเดินหนา - ถอย
หลัง เร็วหรือชา และระดับความเร็วตาง ๆ โดยระบบบังคับการหันเล้ียวของหางเสือจะใชพังงาถือทายหรือ 
คันบังคับมอเตอรไฟฟาใหหันหางเสือซาย - ขวาตามมุมหางเสือที่ตองการ ซึ่งตอผานระบบวิทยุไรสายสง
คําส่ังไปยังเรือ รวมทั้งติดตั้งกลองวงจรปดไรสายไวที่หัวเรือ แทนการมองเห็นของกปัตันเรือและผูควบคุม  
การฝกนําเรือ  

ดังนั้นการฝกส่ังการและสังเกตอาการของเรือที่เห็น สามารถนํามาเปนบทเรียนใหเขาใจถึง
อาการเคล่ือนที่ของเรือเมื่อเรืออยูบนผิวน้ําในสภาวะตางกันไปข้ึนอยูกับปจจยัภายในและภายนอก
รวมทัง้พื้นที่ที่ตองการฝก และทําใหนิสิตพาณิชยนาวีนานาชาติไดเขาใจหลักการเบื้องตนในการนํา
เรือ การเดินเรือ ทําใหเกิดความชํานาญและชวยเพิ่มประสบการณการนําเรือทั้งในภูมิประเทศ หรือ
นําไปฝกการบังคับเรือขนาดใหญไดในอานาคต  

 
 


